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Die Bachelorarbeit beginnt mit einem allgemeinen Teil Uber

Verfahien tier Lizhisighalstererting Lichtsignalanlagen, in welchem deren Geschichte und grund-

[ I 1 satzlicher Planung erklart wird. Hierbei wird im Allgemeinen auf
Festzeitsteuerung Zeitabhéngige Verkehrsabhéngige Konfliktflachen an Knotenpunkten und deren Umgang einge-
Steuerung StEieng gangen. Danach folgen allgemeine Informationen zur Erstellung
Zahted tlm" - von Lichtsignalprogrammen und den verschiedene Mdglichkeiten

eitplanabhangiges . .o . -
SiG ARG der Verkehrssteuerung. Hierbei wird auf die héufig verwendete

zeitabhangige Lichtsignalsteuerung eingegangen. Auch verkehrs-
abhangige Lichtsignalanlagen mit ihren Kriterien und den zwei

Logikbasierte Modellbasierte

Steuerung Steuerung Arten der logik- bzw. modellbasierten Steuerung werden hier
- L behandelt. Diese werden zum einen in makroskopischer Ebene
Signalprogramm- Baptive durch die Signalprogrammauswahl bzw. adaptive Netzsteuerung
Susa DsECHIINY dargestellt. Zum anderen wird die Lichtsignalsteuerung in mikros-
SIQna‘pr'ogramm_ Signalpr;gmmm_ kopischer Ebene durch eine Signalprogrammanpassung oder
- MieesaNy- komplett neuen Signalprogrammbildung beschrieben.
bildung bildung
Einen grofRen Teil der Arbeit macht die Vorstellung und Erklarung { st )

der entworfenen Steuerunslogiken zur Umsetzung einer verkehrs-
abhéngigen Schaltung in der Simulation mithilfe von VISSIM aus.
Die verwendeten VAP-Funktionen und Befehle werden zuvor in

einer Tabelle dargestellt und der grundsatzliche Umgang mit <m'mm>'<mmsﬁ>‘<
VisVap erklart. Die Logiken selbst werden in Abschnitte unterteilt
und anschlieend in ihrem Wirkungsablauf beschrieben. Umge-
setzt wird zum einen die Uberpriiffung der Laufzeit bestimmter
Phasen. Aullerdem werden Grenzzeitlicken an Detektoren fest-
gelegt und eine OPNV-Priorisierung mithilfe von Variablen als

Bedingungen folgt eine frithere / spatere Schaltung der beein-
flussten Phasenilbergdnge und die Reihenfolge kann geéndert
werden.
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Schlussendlich werden die ersteliten Steuerungslogiken fir die im
Rahmen der Arbeit durchgefiihrte mikroskopische Verkehrs-
simulation der zwei Knotenpunkte Dresdener StraRe / Oster-
holzstrale und Korbacher Stral3e / Heinrich-Schiitz-Allee in Kassel
beschrieben. Fir die mikroskopische Verkehrssimulation wurden
seitens des Lehrstuhls fiir Verkehrstechnik Daten hinsichtlich der
LSA-Schaltungen sowie simulierte Dateien in Simulations-
umgebung VISSIM der PTV Group zur Verfigung gestellt. Dies
wurde jeweils fUr die Zeitabschnitte zum Tagesnormalverkehr um
11-12 Uhr und zur Nachmittagsspitze von 16-17 Uhr durchgefiihrt.
Zunachst konnte die Lichtsignalanlage mit ihren Detektoren in
VISSIM tbertragen werden. AnschlieBend wurde der Steuerungs-
typ VAP verwendet um die Logik zur Schaltung der LSA zu ver-
wenden.
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