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11. Tagung Automatisiertes Fahren

Autonomes Fahren wird die Mobilitdt der Zukunft nachhaltig
verandern. Deutschland schaffte mit der ge&nderten Gesetz-
gebung fiir autonome Fahrzeuge bereits 2022 als Vorreiter
konkrete Rahmenbedingung fiir die Entwicklung und den realen
Einsatz automatisierter Fahrzeuge auf der StraBe.

Trotz der Fortschritte im Bereich automatisiertes Fahren stellen
Sicherheit und Zuverlassigkeit der automatisierten Fahrzeuge
sowie deren Absicherung weiterhin eine Herausforderung fur
Wissenschaft und Industrie dar. Zusétzlich zu den technischen
Anforderungen an die autonomen Fahrzeuge riicken Fragen-
stellungen zu mdglichen kommerziellen Anwendungsgebieten
und Businessmodellen in den Vordergrund. Dabei spielen der
Mensch und seine Interaktion mit dem Fahrzeug auch in der
Automatisierung des StraBenverkehrs eine wichtige Rolle.

Zusatzlich zu den Fahrzeugen entwickelt sich mit der zuneh-
menden Automatisierung ein intelligentes Verkehrssystem mit
vernetzten Verkehrsteilnehmern und Infrastruktur, deren Daten
auch in digitalen Zwillingen genutzt werden kénnen. Auch mit
Hilfe von Simulationen kann der Prozess der Absicherung repro-
duzierbarer und erklérbarer gestaltet werden. Zusétzlich missen
fir den realen Einsatz ethische und rechtliche Fragestellungen
beantwortet werden.

Bei der 11. Tagung Automatisiertes Fahren dreht sich alles
um die aktuellen Herausforderungen automatisierter Fahrzeuge.
Im Fokus stehen Konzepte, bereits realisierte Ansatze und
Erfahrungsberichte zur Gestaltung dieser neuen Technologien,
auch im Hinblick auf gesellschaftliche Akzeptanz und deren
Nutzung.

Wir freuen uns auf lhre Teilnahme und Themen!

.

C/“

Prof. Dr. Markus Lienkamp

Schwerpunktthemen

Technologische Herausforderungen
Sensorik, Umfeldmodellierung (Mapping), Lokalisierung und
Sensordatenfusion
Intelligente Infrastruktur
Pradiktion und interaktive Bewegungsplanung
Technische Aufsicht und Teleoperation
Vertrauenswurdige Kl und Kl Werkzeuge
Echtzeitfahigkeit von Kl Algorithmen

Von Simulation und Daten zum Realfahrzeug
Virtuelle Validierung
Synthetische Sensordaten
Intelligente Erprobung
Datenerhebung, Datenschutzanforderungen
Qualitdtsanforderungen an Daten
Trainingsdaten und intelligentes Labeling

Automatisiertes Fahrzeug, Mobilitat und Geschaftsmodelle
Total Costs of Operation
Impact-Abschatzung (Akzeptanz, Nutzen, Technikfolgen-
abschéatzung)
Geschéaftsmodelle, Einfihrungsszenarien, Stake Holder

Human Factors
Vorausschau- und Ubergabestrategien
Systemversténdnis an Systemgrenzen
Kommunikation zwischen Verkehrsteilnehmern und AuBen-
wirkung
Neuartige Interaktionskonzepte / Fahrernebenaufgaben
Innenraumkonzepte

Absicherung und Freigabe, Recht und Ethik
Absicherung und Erklarbarkeit lernender Systeme
Validierungskonzepte
Digitale Homologation / Simulation / Fahrermodellierung
Testverfahren, Entwicklungstools
Kl und Absicherung
Safety, Security und Funktionale Sicherheit



Programmausschuss

Dr. Houssem Abdellatif, NTT Data

Prof. Dr. Johannes Betz, Technische Universitat Minchen,
Professur flr autonome Fahrzeugsysteme

Prof. Dr. Michael Botsch, Technische Hochschule Ingolstadt
Dr. Matthias Butenuth, IAV GmbH

Dr. Frank Diermeyer, Technische Universitat Minchen,
Lehrstuhl fir Fahrzeugtechnik (FTM)

Felix Friedmann, NVIDIA

Maximilian GeiBlinger, Technische Universitdt Minchen,
Lehrstuhl fir Fahrzeugtechnik (FTM)

Nils Gehrke, Technische Universitat Minchen,
Lehrstuhl fir Fahrzeugtechnik (FTM)

Benjamin Koller, TUV SUD Auto Service GmbH
Dr. Ulrich KreBel, Mercedes-Benz AG
Dr. Helge Neuner, Volkswagen AG

Prof. Dr. Steven Peters, Technische Universitat Darmstadt,
Fachgebiet Fahrzeugtechnik (FZD)

Andre Seeck, Direktor und Professor,
Bundesanstalt fiir StraBenwesen (BASt)

Dr. Sascha Semmler, Dr. Hans-Ludwig Bloecher,
Continental

Dr. Benjamin Scher, MOIA GmbH

Prof. Dr. Christoph Stiller, Universitat Karlsruhe,
Institut fir Mess- und Regelungstechnik

Ralf Weller, Walter Schwertberger, MAN Truck & Bus SE
Alexander Wischnewski, driveblocks GmbH
Dr. Wolfgang Ziebart

Vorsitz: Prof. Dr. Markus Lienkamp, Technische Universitat
Mdinchen, Lehrstuhl fur Fahrzeugtechnik (FTM)

Call for Papers

Sind Sie interessiert, einen Vortrag zu den genannten
Schwerpunktthemen zu halten, so reichen Sie bitte bis zum
16. Juni 2023 eine Kurzfassung von ca. einer DIN A4 Seite
bei der TUV SUD Akademie (eva.biechl@tuvsud.com) ein.

Ausfiihrliche Empfehlungen flr die Form der
Vortragseinreichung finden Sie auf der Webseite
www.tuvsud.com/akademie/automatisiertes-fahren

Zeitplan
Abgabe der Vortragseinreichungen: 16. Juni 2023
Benachrichtigung der Autoren: Anfang Juli 2023
Abgabe der Vortrége fur den Tagungsband:
30. November 2023

Das endgultige Tagungsprogramm erscheint Ende Juli 2023

Full Paper

Es wird die Méglichkeit geben, angenommene Beitrége optio-
nal als englisches Full Paper einzureichen und zu veréffentli-
chen. Hierflr ist ein separates Auswahlverfahren geplant:
ausgewdhlte Paper durchlaufen einen gesonderten Review-
Prozess. Falls Interesse an einem Full Paper besteht, vermer-
ken Sie dies bitte bei der Einreichung.

Unabhé&ngig davon werden alle Vortragsunterlagen in még-
lichst ausfiihrlicher Form zur Tagung den Teilnehmern digital
zur Verfligung gestellt werden.



Die Tagung richtet sich an

Fahrzeug- und Zulieferindustrie
Entwicklungsdienstleister

Systemanbieter

Hochschulen und Forschungseinrichtungen
Behorden und Verbande

Veranstaltungspreis

€ 960,00 zzgl. gesetzlicher USt.
Hochschulangehdrige erhalten 50 % Rabatt.

Die Teilnahmegebuhr beinhaltet Veranstaltungsunterlagen,
Pausen- und Mittagsverpflegung sowie die Abendveranstaltung.

Tagungsort

TUV SUD, Auditorium Chiemsee
WestendstraBe 199, 80686 Miinchen

Anfahrts- und Hotelinformationen finden Sie auf der Veranstal-
tungswebsite.

Anmeldung und Auskiinfte
www.tuvsud.com/akademie/automatisiertes-fahren
Eva Biechl

Tel +49 89 5791-1122
congress@tuvsud.com

TUV SUD Akademie GmbH

201701-fahr-fl6-105x210-w-23-02-14 | Bildnachweis: Titelbild Julia Floth



